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INDUSTRIALE SISTEMA 1Y -FocGLIio DI CALCOLO

1 GIUNTO SFERICO SDS

—T =N

A
PREDEFORMAZIONE

DILATAZIONE TUBO ANGOLI DI ROTAZIONE
A=1L, - (a,-a,) 6, & 6= sin"(8,/L-109)
A=1L-(a,-a) 0, = 8,v= sin"(4,/L-109)
D= VBZ +D3
MOMENTI FORZE sul P.F.
M, =M, p 2, =2 M/ L+ Ra
My =M, = M, = Ma - 8,+ M, 5,=2"MJ/L+Ra

M; =M, y=M,,=Ma - 6,+ M,

L, = lunghezza della tratta “N” di tubazione [m]

A, = dilatazione della tratta di tubazione “N” [mm]

a, = coefficiente dilatazione alla temperatura minima [mm/m]

o, = coefficiente dilatazione alla temperatura massima  [mm/m]

6, = angolo di rotazione del compensatore “N” [°]

M.= momento d’attrito dei perni [Kgm]

M= momento d’attrito dei perni per ate (cfr. tabelle dimensionali) [Kgm/ate]
M,= momento flettente per grado (cfr. tabelle dimensionali) [Kgm/°]
M, = momento totale sul compensatore “N” [Kgm]

3 = spinta assiale sul RE [Kg]

p = pressione massima [Kg/cm?’]

Ra = forza d’attrito [Kg]

Fs = spinta normale sulla guida [Kg]
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INDUSTRIALE SISTEMA 2Y -FoGLIo DI CALCOLO

2 COMPENSATORI CARDANICI CS

IN ESERCIZIO

PREDEFORMAZIONE

DILATAZIONE TUBO ANGOLI DI ROTAZIONE
A=L (0 -ay) 8, = 8= sin"[(A/ (Lo 103 + A)]
A=1y- (o, -a)) 8, & 8, v=sin"[(A,/ (L 10° + A)]
D= VB2 +1y?
MOMENTI FORZE sul P.F. E GUIDE
Me = My p 5 =2-M/L+Ra
My =M, = M, .= Ma - 8,+ M, 5=2-M/L+Ra

M.=M|y= M2y= MO '92+Mp

L, = lunghezza della tratta “N” di tubazione [m]

. = dilatazione della tratta di tubazione “N” [mm]

>
I

a, = coefficiente dilatazione alla temperatura minima [mm/m]

a, = coefficiente dilatazione alla temperatura massima [mm/m]

6, = angolo di rotazione del compensatore “N” [°]

M,= momento d’attrito dei perni [Kgm]

M= momento d’attrito dei perni per ate (cfr. tabelle dimensionali) [Kgm/ate]
M,= momento flettente per grado (cfr. tabelle dimensionali) [Kgm/°]
M, = momento totale sul compensatore “N” [Kgm]

> = spinta assiale sul RE [Kg]

p = pressione massima [Kg/cm’]

Ra = forza d’attrito [Kg]

F. = spinta normale sulla guida [Kg]
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INDUSTRIALE SISTEMA 3Y -FogGLIio DI CALCOLO

1 GIUNTO ANGOLARE “RS” - 2 GIUNTI CARDANICI CS

-

IN ESERCIZIO

PREDEFORMAZIONE

DILATAZIONE TUBO ANGOLI DI ROTAZIONE
A= (o -ay) 6, = sin"(A/L:-109)
A= (o, -ay) 6, = sin”(B/L-109)
6, v= sin”[(& + AcLp/Ly/ L 107
Ac=L- (a,-a))
6, = sin”(8/L-109)
0,v=6,,+ 6,
MOMENTI FORZzE sul P.F.
My =M p Z, =Myt Mg}/ L+ Ra
M; =Ma-6,+ M, Z, = My, Ms)/ L+ Ra
M2x= MO * egi" Mp
M,y=Ma - 6, + M, Mo = Ms vt Le* [(M, v+ My} / L]
M; x=Ma - 6, M, Fe = Myt M)/ Lo
M. = Ma - 0, 4 x = W x 3
Y oG M Fz= (M v+ M)/ L

L, = lunghezza della tratta “N” di tubazione [m]

A, = dilatazione della tratta di tubazione “N” [mm]

a, = coefficiente dilatazione alla temperatura minima [mm/m]

o, = coefficiente dilatazione alla temperatura massima  [mm/m]

6, = angolo di rotazione del compensatore “N” [°]

M.= momento d’attrito dei perni [Kgm]

M= momento d’attrito dei perni per ate (cfr. tabelle dimensionali) [Kgm/ate]
M,= momento flettente per grado (cfr. tabelle dimensionali) [Kgm/°]
M, = momento totale sul compensatore “N” [Kgm]

3 = spinta assiale sul RE [Kg]

p = pressione massima [Kg/cm?’]

Ra = forza d’attrito [Kg]

Fs = spinta normale sulla guida [Kg]
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